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一、采购需求
1、 采购物资：四足机器人及充电桩；采购数量：1批；总预算：299000元。
2、 规格参数（对规格参数有任何疑问，请联系项目组老师秦欣茹，联系方式18334907576）
	序号
	商品名称
	技术参数
	数量
	单位
	最高单价（元）
	总价（元）
	备注

	[bookmark: _GoBack]1
	四足机器人
	1、 基本参数：
1.站立尺寸：1000mm×470mm×715mm
2.重量：59kg
3.正常速度：1.2m/s
4.最快速度：4.95m/s（极限测试数据）
5.有效负载：20kg(含智能控制器重量)
6.电池容量：22.4Ah(25℃环境下测得的理想数据)
7.续航时间：2.5h~3h
二、环境适应性：
1.防尘等级：IP6X
2.防水等级：IPX7
3.工作温度：-20℃~55℃
三、运动能力：
1.稳定行走：具有稳定的行走能力；
2.具有抗外力扰动的平衡控制、抬头扭头等能力。
3.复杂环境行走：具备上下阶梯能力，阶梯高度不高于20cm；
4.具备爬坡能力，坡度不大于±30°；
5.具备在草地、碎石子路等复杂路面行走的能力。
四、传感器：
1.激光雷达：4台固态激光雷达
2.广角相机：广角相机数量：1台
五、开发支持：
1.二次开发支持：提供用于运动控制算法开发的关节层接口和例程；
2.提供上层应用开发调用运动、感知、建图定位导航等功能的软件接口及使用文档。
六、平台对接
1.支持对接巡检系统平台，可对接相关系统功能：任务管理、巡视监控、告警确认、巡视结果归档、巡视报告、用户设置、实时监控、台账管理、机器人自检、图像识别等（提供相关合同证明）；
七、其它说明
1.自带电池 *1组
2.自带遥控器 *1套
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	台
	288000.00
	288000.00
	

	2
	充电桩
	规格：1135*900*845 L*W*H
输入：220V/4.9A
输出：84V/8A
	1
	台
	11000.00
	11000.00
	



二、相关要求
1. [bookmark: bookmark2][bookmark: bookmark1][bookmark: bookmark0]报价方式：本次报价方式报总价，提供分项报价。综合单价中应包包含商品到达采购人指定地点并能正常使用所需的一切费用，包括但不限于商品购置费、包装费、运输费、装卸费、保险费、安装调试费、技术服务费、培训费以及保修费、税费等一切费用。
2. 质保期：验收合格后，提供不少于1年的免费产品质保。
3. 供货期：合同签订后，供货商接到发货通知后，30个工作日内将合格货物及时送达甲方指定的地点并完成安装摆放调试，如未按采购人指定技术参数及款式提供样品或不按规定时间安装到位的，采购方有权终止合同。 
4. 售后服务：保修服务期内，如因产品本身的质量问题导致的维修，由甲方将产品运送至国内大陆指定地区后，乙方对产品承担保修义务。
5. 到货地点：浙江大学温州研究院指定地点。
	



6. 对规格参数要求有任何疑问，请联系需求人秦欣茹：18334907576



三、响应须知
1. 所有报价供应商均为认同并遵守本在线询价中的所有要求。
2. 中标供应商如因自身原因放弃项目的中标资格或者拒签合同的，原则上不得参加对该项目重新开展的采购活动。
3. 针对上述要求，报价单位必须认真审核本在线询价采购文件中的所有要求。
4. 报价供应商需将加盖公章的合格有效的企业营业执照复印件、报价单（附件2）文件发送至邮箱zdwzyjy2023@163.com，未按要求提交的供应商，采购人可按无效响应处理。




